Prof. Dr. Alfred Toth
Drei Typen semiotischer Automaten

1. Bense (1971, S. 42) hatte die Isomorphie zwischen der kybernetischen
Definition eines abstrakten Automaten und der semiotischen Definition der
abstrakten Zeichenrelation durch

Au=Au(A XY, 80 = Z=ZM,0,1o0,i)

bestimmt (vgl. auch Toth 2014). Im folgenden schreiben wir uns, da wir uns
auf die formalen Definitionen aus Frank (1969, S. 255 ff.) stiitzen, Au = (X, Y,
Z, 5, 1). Danach wird ein abstrakter Automat als "Zuordner" wie folgt definiert.

Ein Zuordner ist ein Automat (X, %), 3, 4, 1) mit folgenden
Eigenschaften:

(1) Fiir jeden Zustand z, € J und jeden Eingabebuchstaben
X; € X gilt: 6(z, x;) = 2.
(Ein Zuordner andert also seinen Zustand durch Nach-
richtenaufnahme nicht; vielfach ist liberhaupt |3]| = 1))

(2) Falls | X | = 1 Ist, gilt’ fiir mindestens einen Zustand
Zy :l A{zks xl ] > 1.
(Ein Zuordner muB also ein Nachrichteniibertragungska-
nal mit positiver Kapazitat sein konnen, d. h. die Trans-
information zwischen Eingabebuchstabe und Ausgabe-
buchstabe darf nur Null werden, wenn fiir das Feld X
der Eingabebuchstaben H(X) = 0 istl)

2.1. Semiotischer Medwedew-Automat

Die kybernetische Definition eines Medwedew-Automaten lautet

Ein Medwedew-Automat ist ein Automat (X, 1, 3, 4, 1), wel-
cher seinen jeweils neuen Zustand ein-eindeutig durch den
gleichzeitig gelieferten Ausgabebuchstaben zeigt. Das heiBt:
es existiert eine (,Markierungs“-)Funktion g(...) mit einer
Umkehrfunktion w1 (...), so daB fir alle zx € 3 und alle
x; € X gilt

(125 a) h(Zg X)) = p(Z') = p(3(Zg X))
und
(125 b) 0 (Z, X1) = p~Yyj) = p(Mzx X))




darin p die Markierungsfunktion ist. Vermoge kybernetisch-semiotischer
Isomorphie folgt also

(125a) Ay @) = u(y") = n(8(yx a))

(125b)  8(yw @) = p'(ys) = ' (A(yx a))
d.h. in (125a) betrifft die Markierung

IR

n(o(yx aj))
p--l (i (Yk, ai))'

IR

o=(1-2)=«a
und in (125b) betrifft die Markierung
i=(2.-.3)=8

da o die Bezeichnungs- und i die Bedeutungsfunktion des Zeichens sind, wird
also in einem semiotischen Medwedew-Automaten die vollstandige triadische
Zeichenrelation markiert.

2.2. Semiotischer Moore-Automat

Der Moore-Automat ist eine Verallgemeinerung des Medwe-
dew-Automaten, insofern bei ihm nur die Beziehung (125 a)
erflillt sein muB, nicht jedoch auch unbedingt (125 b), d. h.
die Markierungsfunktion braucht nicht eindeutig umkehrbar
Zu sein.

Aus unseren Ausfiihrung in 2.1. folgt unmittelbar, dafd bei einem semiotischen
Moore-Automaten nur die Bezeichnungs-, nicht aber unbedingt auch die Be-
deutungsfunktion des Zeichens markiert werden muf3. Obligaterweise wird
also in diesem Automatentyp nur eine dyadische Teilrelation der vollstandi-
gen Zeichenrelation markiert.



2.3. Semiotischer Mealy-Automat

Gilt die Gleichung (125 a) nicht (sind also in der Graphendar-
steliung nicht Uberall alle zum selben Punkt flilhrende Pfeile
mit demselben Ausgabebuchstaben behaftet), dann liegt ein
Mealy-Automat vor.

Aus unseren Ausfiihrungen zu 2.1. und 2.2. folgt direkt, dafd bei semiotischen
Mealy-Automaten weder die Bezeichnungs-, noch die Bedeutungsfunktion
und somit tiberhaupt keine Teilrelation der vollstandigen triadischen Zeichen-
relation markiert wird.
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