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1. Bense (1971, S. 42) hatte die Isomorphie zwischen der kybernetischen 

Definition eines abstrakten Automaten und der semiotischen Definition der 

abstrakten Zeichenrelation durch 

Au = Au(A, X, Y, δ, λ) ≅ Z = Z(M, O, I, o, i) 

bestimmt (vgl. auch Toth 2014). Im folgenden schreiben wir uns, da wir uns 

auf die formalen Definitionen aus Frank (1969, S. 255 ff.) stützen, Au = (X, Y, 

Z, δ, λ). Danach wird ein abstrakter Automat als "Zuordner" wie folgt definiert. 

 

2.1. Semiotischer Medwedew-Automat 

Die kybernetische Definition eines Medwedew-Automaten lautet 

, 
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darin μ die Markierungsfunktion ist. Vermöge kybernetisch-semiotischer 

Isomorphie folgt also 

(125a) λ(yk, aj) = μ(y') = μ(δ(yk, aj))  ≅ μ(o(yk, aj)) 

(125b) δ(yk, aj) = μ-1(yj) = μ-1(λ(yk, aj)) ≅ μ-1(i(yk, aj)), 

d.h. in (125a) betrifft die Markierung 

o = (.1. → .2.) = α 

und in (125b) betrifft die Markierung 

i = (.2. → .3.) = β, 

da o die Bezeichnungs- und i die Bedeutungsfunktion des Zeichens sind, wird 

also in einem semiotischen Medwedew-Automaten die vollständige triadische 

Zeichenrelation markiert. 

2.2. Semiotischer Moore-Automat 

 

Aus unseren Ausführung in 2.1. folgt unmittelbar, daß bei einem semiotischen 

Moore-Automaten nur die Bezeichnungs-, nicht aber unbedingt auch die Be-

deutungsfunktion des Zeichens markiert werden muß. Obligaterweise wird 

also in diesem Automatentyp nur eine dyadische Teilrelation der vollständi-

gen Zeichenrelation markiert. 
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2.3. Semiotischer Mealy-Automat 

 

Aus unseren Ausführungen zu 2.1. und 2.2. folgt direkt, daß bei semiotischen 

Mealy-Automaten weder die Bezeichnungs-, noch die Bedeutungsfunktion 

und somit überhaupt keine Teilrelation der vollständigen triadischen Zeichen-

relation markiert wird. 
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